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Robottivené tutki
Jaalinjarven

PekkaRahko Kaleva
ouLU 41 kilometrid keskimaarin
3,2 kilometrin tuntinopeudel-

la. Sen verran ajeli Aquamarine

Robots Oy:n robottivene Jaalin-
jarved pitkin ja poikin syyskuun
puolivalissa.

Kahden piivin urakan tulok-
sina saatiin syvyyskartta, jarven
pohjan kovuuden analyysi ja
Kkasvillisuusanalyysi.

»Ely-keskus luotasi  Jaalin-
jarven aikaisemmin kesalla ja
robottiveneluotauksen yksi
tarkoitus on verrata naitd kahta
mittausta”, Kiimingin-Jaélin ve-
sienhoitoyhdistys ry:nl sihteeri
Birger ylisaukko-oja kertoo.

”Teemmemenetelmﬁvertailua”,
Aquamarine Robots Oy:n toi-
mitusjohtaja Mika Alapuranen
kertoojéiﬁlinjﬁrventyﬁst'é.
Aquamarine Robots on Oulun
yliopiston spin-off-yritys, joka
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on erikoistunut robotiikkaan. Se
on perustettu viime joulukuus-
sa, mutta takana on jo viitisen
yuotta robottiveneen kehittelyé.
»Tama on helppokiiyttiiisempi,
tarkempi ja Juotettavampi”, Ala-
puranen listaa keksinnon etuja
aiempiin luotausmenetelmiin.

Robottivene on taysin sdh-
kotoiminen alus, joka voidaan
Alapurasen mukaan instrumen-
toida tarpeen mukaan erilaisilla
sihkoisilla vedenlaadun mittaa-
misen antureilla sekd vinssilld,
jolla anturit voidaan laskea ha-
luttuun syvyyteen.

Ajoreittija toimenpiteet suun-
nitellaan Kkarttapohjaisella web-
ohjelmistolla, jolla my0s valvo-
taan reaaliaikaisesti ajoa.

Robottivene seuraa ajoreittid
automaattisesti hyvin tarkas-
ti. Alapuranen korostaa taman
ominaisuuden parantavan mit-
tausten toistettavuutta.
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